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Informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Przed przystapieniem do montazu zapoznaj sie z niniejsza
instrukcja obstugi!

Nieprzestrzeganie zalecen zawartych w instrukcji moze okazac sie
niebezpieczne lub spowodowad naruszenie obowigzujacych prze-
piséw. Producent urzadzenia, Fibar Group S.A. nie ponosi odpowie-
dzialnosci za szkody powstate w wyniku uzytkowania niezgodnego z
niniejsza instrukcja.

Ogdlne informacje o systemie
FIBARO

FIBARO jest bezprzewodowym systemem automatyki domowej,
opartym o technologie Z-Wave. Elementami systemu mozna sterowac¢
za pomocg komputera, smartfona lub tabletu. Urzadzenia Z-Wave
oprocz bycia odbiornikami i nadajnikami sygnatu, posrednicza w
transmisji, zwiekszajac zasieg sieci. Ma to przewage nad tradycyjnymi




1 | wskAzowkA

Urzadzenie to mozna
stosowac ze wszystki-
mi urzadzeniami po-
siadajacymi certyfikat
Z-Wave Plus; powinno
wspotpracowaé  réw-
niez z urzadzeniami
innych producentéw.

1 | WSKAZOWKA

W celu korzystania
z wszystkich  funk-
Cji urzadzenia, musi
ono wspdtpracowac z
kontrolerem obstugu-
jacym Z-Wave+ oraz
tryb Security.

#1: Opis i funkcje urzadzenia

FIBARO Motion Sensor to uniwersalny multisensor kompatybilny ze
standardem Z-Wave. Urzadzenie umozliwia detekcje ruchu, pomiar
temperatury i natezenia swiatta. Dodatkowo, poprzez detekcje drgan,
mozliwe jest wykrycie proby sabotazu oraz wstrzaséw sejsmicznych.
FIBARO Motion Sensor jest zasilany bateryjnie, a jego obudowa
zapewnia szybki i bezinwazyjny montaz na dowolnej powierzchni.
Wbudowana dioda RGB sygnalizuje ruch, poziom temperatury, tryb
dziatania oraz moze byc¢ testerem zasiegu sieci Z-Wave. FIBARO
Motion Sensor moze by¢ wykorzystany do tworzenia scen oraz jako
czujnik przejscia.

Podstawowe funkcje FIBARO Motion Sensor:
- kompatybilny z kontrolerami Z-Wave i Z-Wave+

- wspiera prace w trybie chronionym (Z-Wave Network Security) z
szyfrowaniem AES-128

« detekcja ruchu poprzez pasywny czujnik podczerwieni
« pomiar temperatury

« pomiar poziomu natezenia Swiatta

« detekcja wstrzagsow

« tatwy montaz na Scianie lub dowolnej powierzchni

. zasilanie bateryjne

- zabezpieczenie przed sabotazem lub kradziezg - w przypadku
wykrycia drgan wysytane jest powiadomienie

«  wykryty ruch, temperatura i wibracje sygnalizowane sg przy pomocy
wbudowanej diody RGB

/f' FIBARO Motion Sensor jest
GWAVE w pelni kompatybilny ze

standardem Z-Wave PLUS.

OPIS | FUNKCJE URZADZENIA



#2: Podstawowe uruchomienie

1. Zdejmij pokrywe obudowy obracajac jg w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara.

2. Usun zabezpieczenie baterii.

3. Dodaj urzadzenie (patrz ,Dodawanie/usuwanie urzadzenia” na
stronie 6).

4. Wybudz urzadzenie poprzez klikniecie przycisku B.

przycisk B

5. Zamknij pokrywe obudowy urzadzenia obracajac jg w kierunku
zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

6. Zamontuj urzadzenie (patrz,Montaz” na stronie 7).

PODSTAWOWE URUCHOMIENIE
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Dodawanie w trybie
security musi odby-
wac sie w odlegtosci
do 2 metréw od kon-
trolera.
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W przypadku proble-
moéw z dodaniem do
sieci, zresetuj Sensor
i powtdérz procedure
dodawania.
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Usuniecie urzadzenia
z sieci Z-Wave przy-
wraca wartosci do-
myslne  parametréow
urzadzenia.

#3: Dodawanie/usuwanie
urzadzenia

Dodawanie - tryb uczenia urzagdzenia Z-Wave umozliwiajacy dodanie
urzadzenia do istniejacej sieci Z-Wave.

Aby dodac urzadzenie do sieci Z-Wave:
1. Otwodrz obudowe.
2. Umies¢ Motion Sensor w bezposrednim zasiegu kontrolera Z-Wave.

3. Ustaw kontroler w tryb dodawania (security/non-security) - patrz
instrukcja obstugi kontrolera.

»

Trzykrotnie, szybko wcisnij przycisk B.

Przycisk B

5. Zaczekaj az urzadzenie zostanie dodane do systemu.

6. Poprawne dodanie zostanie potwierdzone przez kontroler
sieci Z-Wave.

Usuwanie - tryb uczenia urzadzenia Z-Wave umozliwiajacy usuniecie
urzadzenia z istniejgcej sieci Z-Wave.

Aby usunac urzadzenie z sieci Z-Wave:
1. Otworz obudowe.
2. Umies¢ Motion Sensor w bezposrednim zasiegu kontrolera Z-Wave.

3. Ustaw kontroler w tryb usuwania - patrz instrukcja obstugi
kontrolera.

>

Trzykrotnie, szybko wcisnij przycisk B.

Przycisk B

5. Zaczekaj az urzadzenie zostanie usuniete z systemu.

6. Poprawne usuniecie zostanie potwierdzone przez kontroler
sieci Z-Wave.

DODAWANIE/USUWANIE URZADZENIA



#4: Montaz

Zasieg detekgji:

Zasieg dziatania czujnika ruchu jest przedstawiony ponizej. Na rzeczy-
wisty zasieg czujnika moga mie¢ wptyw aktualne warunki otoczenia.
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Miejsce montazu i warunki detekgji:

Zaleca sie montaz urzadzenia w naroznikach pomieszczen badz pro-
stopadle do wejsc.

Ruchome obiekty lub przemieszczajace sie masy powietrza i ciepta w
obszarze detekcji urzagdzenia moga spowodowac wystepowanie fat-
szywych alarmow.

Q
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Montaz urzadzenia:

1. Zamontuj uchwyt urzadzenia (z wykorzystaniem zataczonego
wkretu lub dwustronnej tasmy montazowej).

Naklejka

2. Umies$¢ urzadzenie w uchwycie.

3. Sprawdz czy urzadzenie sygnalizuje wykrycie ruchu.
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Pamietaj, aby dodac
urzadzenie do sieci
Z-Wave przed monta-
Zzem, poniewaz proces
dodawania musi zo-
sta¢ przeprowadzony
w bezposrednim za-
siegu kontrolera.
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Nalezy unika¢ monta-
zu w poblizu grzejni-
kow, klimatyzatorow i
okien.

MONTAZ



OBStUGA URZADZENIA

#5: Obstuga urzadzenia

Obstuga Motion Sensora przy pomocy przycisku B:

Motion Sensor jest wyposazony w przycisk B, ktéry umozliwia skorzy-
stanie z menu i wykonanie nastepujacych akgji:

1x klik: akceptacja wybranej pozycji menu/wybudzenie urzadzenia
3x klik: wprowadzenie w tryb uczenia (dodawanie/usuwanie)

Przytrzymanie: wejscie w menu urzadzenia (sygnalizowane wskaza-
niem diody) oraz przewijanie pozycji menu

Wskazanie wizualne:

Motion Sensor wyposazony jest w wskaznik RGB sygnalizuja-
cy tryby pracy oraz alarmy urzadzenia. Dodatkowo wskaznik
RGB moze informowac o zasiegu urzadzenia w sieci Z-Wave oraz
aktualnym pomiarze temperatury.

Tryby sygnalizacji wskaznika RGB:

1. Alarm ruchu sygnalizowany jest barwg zalezna od temperatu-
ry otoczenia. Kolor i sposéb $wiecenia moze by¢ konfigurowany
przez parametr 80.

2. Alarm sabotazowy sygnalizowany jest miganiem w barwach alar-
mowych LAPD (czerwony - niebieski - biaty).

3. Wprowadzenie urzadzenia w tryb uczenia sygnalizowane jest za-
$wieceniem wskaznika RGB kolorem niebieskim.

4. Urzadzenie kolorem S$wiecenia sygnalizuje aktualne poziomy
menu.

Menu pozwala na wykonywanie akcji zwigzanych z siecia Z-Wave.
Aby przejs¢ w tryb menu:

1. Wcisnij i przytrzymaj przycisk B.

2. Poczekaj, az urzadzenie zasygnalizuje kolorem zadana pozycje:
 FIOLETOWY - test zasiegu sieci Z-Wave
o ZOLTY - reset urzadzenia

3. Zwolnij przycisk B.

4. Kliknij przycisk B, aby potwierdzi¢ wyboér.

Wybudzanie Motion Sensora:

Motion Sensor musi zosta¢ wybudzony, aby otrzymac¢ informacje o no-
wej konfiguracji od kontrolera, jak ustawienia parametréw i asocjacji.

Aby wybudzi¢ recznie urzadzenie, kliknij przycisk B umieszczony we-
wnatrz obudowy.



Obstuga Motion Sensora za pomoca FIBARO Home Center:

Motion Sensor jest urzadzeniem jednokanatowym. Posiada wbudowa-
ne czujniki ruchu, temperatury oraz natezenia swiatta. W kontrolerze
Home Center 2 bedzie on widoczny jako trzy urzadzenia:

26.10°C

Czujnik wstrzasow:

Motion Sensor mozna skonfigurowa¢ do pracy w trybie czujnika
wstrzaséw, przez ustawienie parametru 24 na wartosc 1. Raport z sitg
wstrzasow wyrazong w skali Mercallego bedzie wystany niezwtocznie
po wykryciu wstrzasu. Minimalng site wstrzasu powodujaca wysta-
nie raportu, mozna zdefiniowac (parametr 20). Po zaniku wstrzasow i
uptynieciu czasu podtrzymania alarmu raporty zostang zaprzestane.

Orientacja w przestrzeni:

Motion Sensor posiada wbudowany akcelerometr. Po ustawieniu pa-
rametru 24 na wartos$¢ 2, orientacja urzadzenia w przestrzeni zostanie
wystana do kontrolera Z-Wave po naruszeniu alarmu sabotazowego.

Resetowanie Motion Sensora:

Procedura resetowania kasuje pamie¢ urzadzenia, w tym wszystkie
informacje o kontrolerze oraz sieci Z-Wave.

1. Otworz obudowe urzadzenia.
2. Wcisnij i przytrzymaj przycisk B.

3. Zaczekaj, az wskaznik RGB zaswieci sie kolorem zéttym (druga po-
zycja menu).

4. Zwolnij przycisk B.
Kliknij przycisk B, aby potwierdzi¢ wybor.

6. Po kilku sekundach urzadzenie zostanie zresetowane, zostanie to
potwierdzone zanikajagcym kolorem czerwonym wskaznika RGB.

1 | WSKAZOWKA

Reset urzadzenia nie
jest zalecang forma
usuniecia go z syste-
mu. Uzyj procedury
resetowania tylko w
przypadku braku lub
uszkodzenia kontro-
lera. W celu pewnego
usuniecia urzadzenia
zalecamy przepro-
wadzenie procedury
usuwania urzadzenia
z sieci Z-Wave opisang
w ,Dodawanie/usu-
wanie urzadzenia” na
stronie 6.

OBStUGA URZADZENIA
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Asocjacja umozliwia
bezposrednie  wysy-
tanie komend steru-
jacych miedzy urza-
dzeniami, odbywa sie
bez posrednictwa
gtéwnego kontrolera
i wymaga bezposred-
niego zasiegu asocjo-
wanego urzadzenia.

ASOCJACIA

#6: Asocjacja

Asocjacja (powigzanie) - bezposrednie sterowanie in-
nym urzadzeniem w sieci Z-Wave, np. Dimmerem, tacznikiem
(ON-OFF), Sterownikiem Rolet lub sceng (tylko za posrednictwem
kontrolera Z-Wave).

Motion Sensor umozliwia asocjacje pieciu grup:

1. grupa asocjacyjna - “Lifeline” raportuje stan urzagdzenia. Mozna
przypisac tylko jedno urzadzenie do grupy (domyslnie raportuje stan
do kontrolera). Nie zaleca sie modyfikowania tej grupy asocjacyjne;j.

2. grupa asocjacyjna - “Motion” jest przypisana do czujnika ruchu
- po wykryciu ruchu lub jego odwotaniu wysyta ramki sterujace do
zasocjowanych urzadzen.

3. grupa asocjacyjna - “Tamper” jest przypisana do alarmu sabota-
zowego - po wykryciu lub odwotaniu alarmu wysyta ramki raportujace
do zasocjowanych urzadzen.

4, grupa asocjacyjna - “Motion BC” jest przypisana do czujnika ru-
chu - po wykryciu ruchu lub jego odwotaniu wysyta ramki raportujace
do zasocjowanych urzadzen. Grupa zapewnia kompatybilnos¢ wstecz
z kontrolerami niewspierajagcymi protokotu Zwave-+.

5. grupa asocjacyjna - “Tamper BC” jest przypisana do alarmu sa-
botazowego - po wykryciu lub odwotaniu alarmu wysyta ramki rapor-
tujace do zasocjowanych urzadzen. Grupa zapewnia kompatybilnos¢
wstecz z kontrolerami niewspierajagcymi protokotu Zwave+.

Motion Sensor w grupach 2-5 umozliwia kontrole 5 urzadzen zwy-
ktych oraz 5 urzadzen wielokanatowych (MultiChannel) na grupe.
Grupa ,LifeLine” zarezerwowana jest wyfacznie dla kontrolera, ktéra
pozwala na przypisanie tylko 1 urzadzenia.

Nie zaleca sie asocjowania wiecej niz 10 urzadzen, gdyz czas reakgcji
na komendy sterujace zalezy takze od ilosci zasocjowanych urzadzen.
W skrajnym przypadku reakcja systemu moze by¢ opdzniona.

Aby dodac asocjacje (wykorzystujac kontroler Home Center):

1. Przejdz do opcji urzadzenia klikajac na ikone:

2. Wybierz zaktadke ,Zaawansowane”

3. Okresl do ktorej grupy i jakie urzadzenia majg zosta¢ zasocjowane.
4

. Zaczekaj na ukonczenie procesu konfiguracji. Wystanie przez kon-
troler odpowiednich informacji konfigurujacych asocjacje w urza-
dzeniu moze zaja¢ nawet kilka minut.

5. Wybudz urzadzenie, aby przyspieszy¢ proces konfiguracji.



#7: Tester zasiegu Z-Wave

Motion Sensor posiada wbudowany mechanizm umozliwiajacy
orientacyjne okreslenie zasiegu sieci Z-Wave.

Aby przetestowac zasieg sieci Z-Wave:
Otworz pokrywe.
2. Przycisnij i przytrzymaj przycisk B.

Zaczekaj, az wskaznik RGB zaswieci sie kolorem fioletowym
(pierwsza pozycja menu).

4. Zwolnij przycisk B.
5. Kliknij przycisk B, aby potwierdzi¢ wybor.

Wskaznik RGB zasygnalizuje zasieg sieci Z-Wave (opis trybow sy-
gnalizacji zasiegu ponizej).

7. Aby wyjs¢ z trybu testu zasiegu, nacisnij krétko przycisk B.

Tryby sygnalizacji zasiegu sieci Z-Wave:

Wskaznik pulsuje w kolorze zielonym - Motion Sensor prébuje
bezposrednio komunikowac sie z gtéwnym kontrolerem. Jezeli bez-
posrednia komunikacja nie bedzie mozliwa, urzadzenie sprobuje ko-
munikacji poprzez inne moduty, co zostanie zasygnalizowane miga-
niem koloru zéttego.

Wskaznik swieci w kolorze zielonym - Motion Sensor komunikuje
sie bezposrednio z kontrolerem.

Wskaznik pulsuje w kolorze z6ltym - Motion Sensor szuka drogi
komunikacji z gtdbwnym kontrolerem poprzez inne moduty.

Wskaznik swieci w kolorze zé6itym — Motion Sensor komunikuje sie
z centralg poprzez inne moduty. Po dwéch sekundach urzadzenie po-
nownie sprobuje skomunikowac sie bezposrednio z centrala, co be-
dzie sygnalizowane miganiem w kolorze zielonym.

Wskaznik pulsuje w kolorze fioletowym - Motion Sensor prébuje
komunikowac sie na granicy zasiegu. Jezeli komunikacja powiedzie
sie, operacja zostaje potwierdzona zmiang koloru wskaznika RGB na
zotty. Nie zaleca sie regularnej pracy urzadzenia na granicy zasiegu.

Wskaznik swieci w kolorze czerwonym - Motion Sensor nie moze
skomunikowac sie z kontrolerem ani bezposrednio, ani poprzez inne
wezty sieci Z-Wave.

11

A UWAGA

Aby mozliwe bylo
przetestowanie zasie-
gu sieci, urzadzenie
musi by¢ dodane do
kontrolera Z-Wave. Ba-
danie zasiegu obcigza
sie¢, dlatego zalecane
jest wykonywanie te-
stu tylko w przypadku
probleméw z komuni-
kacja.
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Modut moze zmieniac
tryb komunikacji z try-
bu komunikacji bez-
posredniej na tryb ko-
munikacji z uzyciem
routingu i odwrotnie,
zwlaszcza jezeli znaj-
duje sie na granicy
zasiegu komunikacji
bezposrednie;j.

TESTER ZASIEGU Z-WAVE
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Czas bezwiadnosci po-
winien by¢ krétszy niz
czas ustawiony w pa-
rametrze 6 (czas pod-
trzymania alarmu).

#8: Parametry zaawansowane

Motion Sensor umozliwia dostosowanie swojego dziatania do po-
trzeb uzytkownika. W interfejsie FIBARO ustawienia konfigura-
cyjne sg dostepne w postaci opcji, ktére wybieramy zaznaczajac
odpowiednie pola.

Aby skonfigurowa¢ Motion Sensor (wykorzystujac FIBARO Home Center):
1. Przejdz do opcji urzadzenia klikajac ikone:
2. Wybierz zaktadke ,Zaawansowane”

Interwat budzenia
Mozliwe wartosci: 1-65535 (1-65535 sekund)
Wartos¢ domyslna: 7200 (co 2 godziny)

Urzadzenie bedzie budzi¢ sie co podany interwat czasowy i komuni-
kowac sie z kontrolerem. Po nawigzaniu komunikacji czujnik dokona
aktualizacji parametréw i oprogramowania, a nastepnie przejdzie w
stan czuwania. W przypadku braku komunikacji (np. z powodu bra-
ku zasiegu) urzadzenie przejdzie w stan czuwania i podejmie kolejna
probe podczas nastepnego wybudzenia.

Mozliwe jest reczne wybudzenie urzadzenia poprzez nacisniecie
przycisku B.

Parametr ma wptyw na stan baterii - dtuzszy czas oznacza rzadsza ko-
munikacje i mniejszy pobor energii.

1. Detekcja ruchu - czutos¢

Parametr okres$la czuto$¢ sensora PIR. Im mniejsza jest jego wartos¢,
tym sensor PIR jest bardziej czuty.

Mozliwe wartosci: | 8-255
Wartos¢ domyslna: | 15

Wielkos¢ parametru: | 2 [bajty]

2, Detekcja ruchu - czas bezwladnosci

Czujnik PIR jest “slepy” (nieczuty) na ruch po ostatniej detekcji przez
czas okreslony w tym parametrze.

Krétszy czas nieczutosci pozwala na czestsze wykrywanie ruchu, ale
zwieksza zuzycie baterii.

Mozliwe wartosci: | 0-15 (0,5-8 sekund, czas [s] = 0,5 x (wartos$é+1))
Wartos¢ domyslna: [ 15 Wielkos¢ parametru: | 1 [bajt]

PARAMETRY ZAAWANSOWANE



3. Detekcja ruchu - licznik impulsow

Okresla on teoretyczng liczbe ruchéw, jaka trzeba wykonag, zeby sen-
sor PIR wykryt ruch. Im wyzsza wartos$¢, tym sensor PIR jest mniej czuty.

Nie zaleca sie modyfikacji tego parametru!

Mozliwe wartosci: [0 -1 impuls

1-2impulsy
2 - 3 impulsy
3 -4 impulsy

Wartos¢ domysina: [ 1 (2 impulsy) | Wielkos¢ parametru: | 1 [bajt]

4, Detekcja ruchu - okno czasowe

Parametr ten okresla czas, w ktédrym musi wystapi¢ okreslona w pa-
rametrze 3 liczba ruchdw, zeby sensor zaraportowat ruch. Im wieksza
wartos¢ tego czasu, tym sensor PIR jest bardziej czuty.

Nie zaleca sie modyfikacji tego parametru!

Mozliwe wartosci: | 0 - 4 sekundy
1 -8 sekund
2-12 sekund

3-16 sekund
Wartos¢ domysina: [ 2 (12 sekund) | Wielkos¢ parametru: | 1 [bajt]

6. Detekcja ruchu - czas podtrzymania alarmu

Czas po ktorym alarm detekcji ruchu zostanie odwotany w kontrole-
rze Z-Wave i zasocjowanych urzadzeniach.

Kazdy ruch wykryty w tym czasie spowoduje naliczanie czasu od nowa.

Mozliwe wartosci: | 1-32767 (w sekundach
Wartos¢ domysina: [ 30 (30s) Wielkos¢ parametru: | 2 [bajty]

8. Detekcja ruchu - tryb pracy

Parametr ten okresla w jakich warunkach oswietlenia sensor PIR
bedzie pracowac.

Parametr ten ma wptyw tylko i wytacznie na raporty ruchu i asocjacji z
nim powigzanych. Alarm sabotazowy, pomiar swiatta i pomiar tempe-
ratury beda aktywne bez wzgledu na wartos¢ parametru.

Mozliwe wartosci: | 0 - sensor PIR jest zawsze aktywny
1 - sensor PIR jest aktywny tylko w dzien

2 - sensor PIR jest aktywny tylko w nocy
Warto$¢ domysina: | 0 Wielkos¢ parametru: | 1 [bajt]
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Wartosci ramek ON
oraz OFF mozna zmo-
dyfikowaé za pomoca
parametréw 14 16.

9. Detekcja ruchu - noc/dzien

Parametr okre$la granice poziomu natezenia swiatta dla parametru 8.
Parametrem tym mozna ustawic granice dzien/noc.

Mozliwe wartosci: | 1-32767 (1-32767 lux)
Wartos¢ domysina: [ 200 (200 lux) | Wielkos¢ parametru: | 2 [bajty]

12. Konfiguracja ramek sterujacych (Basic)

Parametr okresla jakie ramki bedg wysytane w drugiej grupie asocja-
cyjnej (powigzanej z sensorem PIR).

Mozliwe wartosci: | 0 - wystanie ramek sterujgcych ON i OFF
1 - wysytanie tylko ramki ON
2 - wysyfanie tylko ramki OFF

Wartos¢ domyslna: | 0 Wielkos¢ parametru: | 1 [bajt]

14. Wartos¢ ramki sterujacej ON

Ramka wysytana jest w momencie wykrycia ruchu. Kolejne wykrycia
ruchu, kiedy czujka jest w stanie podtrzymania ruchu (parametr 6),
nie powodujg wystania asocjacji.

Mozliwe wartosci: | 0-255

Wartos¢ domyslna: | 255 Wielkos¢ parametru: | 2 [baijt]

16. Wartosc ramki sterujacej OFF

Ramka wysytana jest w momencie odwotania ruchu, po odmierzeniu
czasu podtrzymania ruchu ustalanego przez parametr 6.

Mozliwe wartosci: | 0-255

Wartos¢ domysina: | 0 Wielkos¢ parametru: | 2 [bajty]

18. Asocjacje w trybie chronionym

Parametr okresla czy komendy wysytane w grupach asocjacyjnych
majg byc¢ szyfrowane. Parametr jest aktywny tylko w trybie chronio-
nym (Z-Wave network security). Nie dotyczy 1 grupy ,LifeLine”.

Mozliwe wartosci: | 0 - szyfrowania dla wszystkich grup wytgczone
1 - szyfrowanie 2 grupy ,Motion”

2 - szyfrowanie 3 grupy ,Tamper”

4 - szyfrowanie 4 grupy ,Motion BC”

8 - szyfrowanie 5 grupy ,Tamper BC”

Wartos¢ domyslna: [ 15 Wielkos¢ parametru: | 1 [bajt]

20. Alarm sabotazowy - czutos¢

Parametr ten okresla jak bardzo musi zmieni¢ sie przecigzenie, jakie-
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mu poddawany jest czujnik ruchu, zeby temper zgtosit naruszenie. Jed-
nostka wyrazona jest w odniesieniu do przyspieszenia ziemskiego g.

Mozliwe wartosci: | 0 - alarm sabotazowy wytaczony
1-121 - (0,08-2g; co 0,016Q)
Warto$¢ domyslna: | 20 (0,49) Wielkos¢ parametru: | 1 [bajt]

22, Alarm sabotazowy - czas podtrzymania alarmu

Czas, po ktérym alarm sabotazowy zostanie odwotany. Kazde kolejne wy-
krycie sabotazu nie powoduje przedtuzenia czasu podtrzymania alarmu.

Mozliwe wartosci: | 1-32767 (sekund)
Wartos¢ domysina: [ 30 (30s) Wielkos¢ parametru: | 2 [bajty]

24, Alarm sabotazowy - tryby pracy

Parametr okres$la funkcje czujnika wstrzaséw i rodzaj wysytanych ra-
portéw. Moze realizowa¢ funkcje znacznie bardziej zaawansowane
niz tylko funkcje detekcji naruszenia urzadzenia.

Mozliwe wartosci: | 0 - tylko alarm sabotazowy
1 - alarm sabotazowy i czujnik wstrzaséw

2 - alarm sabotazowy i orientacja w przestrzeni
Wielkos¢ parametru: | 1 [baijt]

Wartos¢ domysina: | 0

25, Alarm sabotazowy - odwotanie alarmu
Parametr pozwala wytaczy¢ odwotywanie alarmu sabotazowego.

Mozliwe wartosci: | 0 - nie wysyltaj raportu odwotujgcego alarm
1 - wysylaj raport odwotujacy alarm
Wartos¢ domyslna: | 1 Wielkos¢ parametru: | 1 [bajt]

28. Alarm sabotazowy - tryb rozgtoszeniowy

Parametr okres$la czy ramka alarmu sabotazowego bedzie wystana w
trybie rozgtoszeniowym. Ramki wysytane w tym trybie moga odbie-
ra¢ wszystkie urzadzenia w bezposrednim zasiegu (jezeli na to po-
zwalajg), ale nie moggq ich rozsyta¢ dale;j.

Mozliwe wartosci: | 0-alarm raportowany tylko do 3 grupy asocjacyjnej
1 - alarm raportowany w trybie rozgtoszeniowym
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Warto$¢ domysina: | 0 Wielkos¢ parametru: | 1 [baijt]

29. Alarm sabotazowy - tryb rozgtoszeniowy kompatybilny wstecz

Parametr okresla czy ramka alarmu sabotazowego bedzie wystana w
trybie rozgtoszeniowym. Ramki wysytane w tym trybie moga odbie-
ra¢ wszystkie urzadzenia w bezposrednim zasiegu (jezeli na to po-
zwalaja), ale nie mogga ich rozsyta¢ dalej. Parametr zapewnia kompa-
tybilnos¢ wstecz z kontrolerami niewspierajgcymi protokotu Zwave+.

Kiedy urzadzenie pra-
cuje w trybie chronio-
nym (secure mode),
warto$¢ parametrow
28 29 powinna pozo-
sta¢ domyslna. Urza-
dzenie pracujagce w
trybie chronionym nie
wysyta ramek w trybie
rozgtoszeniowym.
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Mozliwe wartosci:

0 - alarm kompatybilny wstecz raportowany tylko
do 5 grupy asocjacyjnej

1 - alarm kompatybilny wstecz raportowany w try-
bie rozgtoszeniowym

Wartos¢ domyslna:

0

Wielkos¢ parametru:

1 [bajt]

40. Raport natezenia swiatta - prog

Parametr okresla o ile musi zmieni¢ sie natezenie $wiatta w poréw-
naniu do ostatnio raportowanej wartosci, zeby nowa wartos¢ zostata
raportowana do kontrolera.

Mozliwe wartosci:

0 - raporty nie sg wysytane
1-32767 (natezenie w lux)

Wartos¢ domysina:

200 (200 lux)

Wielko$¢ parametru:

2 [bajty]

PARAMETRY ZAAWANSOWANE

42, Raport natezenia swiatla - interwat

Parametr okresla czas miedzy kolejnymi raportami natezenia swiatfa.



66. Korekcja temperatury

Wartos¢, ktéra zostanie dodana do zmierzonej temperatury.

Mozliwe wartosci:

-1000-1000 (-1000-1000°C, 1°C step)

Wartos¢ domysina:

0 (0°Q) Wielkos¢ parametru: | 2 [bajty]

80. Wskaznik RGB - tryb sygnalizowania

Parametr okre$la zachowanie wskaznika RGB po wykryciu ruchu.

Mozliwe wartosci:

0 - sygnalizacja wytgczona,

Wartosci od 1 do 9 - jedno dtugie migniecie w
momencie wykrycia ruchu. Do czasu odwotania
ruch nie bedzie sygnalizowany.

1 - kolor zalezny od temperatury,
2 - tryb lampki,

3 - biaty,

4 - czerwony,

5 - zielony,

6 - niebieski,

7 - z6tty,

8 - cyjan,

9 - magenta

Wartosci od 10 do 18 - jedno dtugie migniecie
w momencie wykrycia ruchu i jedno krétkie
przy kazdym ponownym wykryciu ruchu.

10 - kolor zalezny od temperatury,
11 - tryb lampki,

12 - biaty,

13 - czerwony,

14 - zielony,

15 - niebieski,

16 - z6tty,

17 - cyjan,

18 - magenta

Wartosci od 19 do 26 - jedno dtugie migniecie
w momencie wykrycia ruchu i dwa krotkie przy
kazdym ponownym wykryciu ruchu.

19 - kolor zalezny od temperatury,
20 - biaty,

21 - czerwony,

22 - zielony,

23 - niebieski,

24 - 76tty,

25 - cyjan,

26 - magenta

Wartos¢ domysina:

10 Wielkos¢ parametru: | 1 [bajt]
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Tryb latarki - wskaz-
nik RGB $wieci biatym
Swiattem przez 10s, je-
$li wartos¢ parametru
80 jest ustawiona na
11, kazdy kolejny wy-
kryty ruch przedtuza
Swiecenie o0 10s.
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A UWAGA

Parametry 82 i 83 maja
znaczenie tylko jesdli w
parametrze 81 usta-
wiono wartos¢ 0.

A UWAGA

Wartos¢ parametru 83
musi by¢ wyzsza od
wartosci parametru 82.

A UWAGA

Wartos¢ parametru 87
musi by¢ wyzsza od
wartosci parametru 86.

81. Wskaznik RGB - jasnos¢
Parametr okresla jasno$¢ podswietlenia po wykryciu ruchu.

Mozliwe wartosci: | 0 - jasnosc¢ zalezna od jasnosci oswietlenia oto-
czenia (parametry 82 83)

1-100 (1-100%)

Wartos¢ domysina: | 50 (50%) Wielkos¢ parametru: | 1 [baijt]

82.Wskaznik RGB - natezenie swiatta dla najnizszej jasnosci

Poziom natezenia Swiatta ponizej ktérego jasnos¢ wskaznika zostanie
ustawiona na 1%.

Mozliwe wartosci: | 0 do wartosci parametru 83 (in lux)

Wartos¢ domyslna: [ 100 Wielkos¢ parametru: | 2 [bajty]

83.Wskaznik RGB - natezenie swiatta dla najwyzszej jasnosci

Poziom natezenia Swiatta powyzej ktorego jasnos¢ wskaznika zosta-
nie ustawiona na 100%.

Mozliwe wartosci: | wartos$¢ parametru 82 do 32767 (in lux)

Warto$¢ domysina: | 1000 Wielkos¢ parametru: | 2 [bajty]

86. Wskaznik RGB - temperatura dla niebieskiego podswietlenia

Parametr okresla minimalng temperature dla ktérej wskaznik bedzie
$wiecit kolorem niebieskim. Parametr ma znaczenie tylko kiedy para-
metr 80 jest odpowiednio skonfigurowany (ma wartos$¢ 1, 10 lub 19).

Mozliwe wartosci: | 0 do wartosci parametru 87 (stopnie Celsjusza)

Wartos¢ domysina: [ 18 (18°C) Wielkos¢ parametru: | 2 [bajty]

87.Wskaznik RGB - temperatura dla czerwonego podswietlenia

Parametr okresla maksymalng temperature dla ktérej wskaznik be-
dzie Swiecit kolorem czerwonym. Parametr ma znaczenie tylko kiedy
parametr 80 jest odpowiednio skonfigurowany (ma wartos¢ 1, 10 lub
19).

Mozliwe wartosci: | wartos¢ parametru 86 do 255 (stopnie Celsjusza)
Wartos¢ domysina: | 28 (28°C) Wielkos¢ parametru: | 2 [bajty]

89. Wskaznik RGB - alarm sabotazowy

Parametr pozwala aktywowac/dezaktywowac sygnalizowanie alarmu
sabotazowego (migajacy czerwony, niebieski i biaty kolor)

Mozliwe wartosci: | 0 - alarm sabotazowy nie jest sygnalizowany

1 - alarm sabotazowy jest sygnalizowany
Wartos¢ domyslna: | 1 Wielkos¢ parametru: | 1 [bajt]

PARAMETRY ZAAWANSOWANE



#9: Dane techniczne

Zasilanie:
Typ baterii:

Zgodno$¢ z normami UE:

Protokét radiowy:

Czestotliwos¢ radiowa:

Zasieq:

Zalecana wysokos¢
montazu:

Temperatura pracy:

Zakres pomiarowy sensora
temperatury:

Doktadnos$¢ pomiarowa
sensora temperatury:

Zakres pomiarowy sensora
natezenia Swiatta:

Wymiary (srednica):

Bateria 3V
CR123A

EMC 2004/108/EC
R&TTE 1999/5/EC
RoHS 2011/65/EU
LVD 2006/95/EC

Z-Wave

868.4, 869.85 MHz EU;

908.4, 916.0 MHz US;
921.4,919.8 MHz ANZ;

869.0 MHz RU; 919.8 MHz HK;
868.1 MHz MY; 865.2 MHz IN;
915.0 Mhz - 917.0 Mhz IL;
922.0 MHz - 926.0 MHz JP;
868.4 MHz CN, KR;

do 50 m w terenie otwartym

do 40 m w budynkach

(zalezne od uksztattowania terenu i
konstrukcji budynku)

2,4 metry

0-40°C

-20-100°C

0.5°C (dla zakresu 0-40°C)

0-32000 lux

46 mm
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#10: Gwarancja

1. Gwarantem jakosci Urzadzenia jest FIBAR GROUP S.A. (dalej,Producent”) z siedzi-
ba w Poznaniu, ul. Lotnicza 1; 60-421 Poznan, wpisana do rejestru przedsiebiorcow
Krajowego Rejestru Saqdowego prowadzonego przez Sad Rejonowy w Poznaniu, VIII
Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Saqdowego pod numerem: 553265, NIP
7811858097, REGON: 301595664, kapitat zaktadowy 1 063 850 zt.

2. Producent ponosi odpowiedzialno$¢ za wadliwe dziatanie Urzadzenia wynikajace z
wad fizycznych (materiatowych badz produkcyjnych) tkwigce w Urzadzeniu w okresie:
- 24 miesigce od daty sprzedazy dla klientéw indywidualnych,

- 12 miesiecy od daty sprzedazy dla klientéw biznesowych.

3. Gwarancja obowiazuje i jest stosowana wyfgcznie na terytorium Rzeczpospolitej
Polskiej.

4. W okresie Gwarancji, Gwarant zobowigzuje sie do bezptatnego usuniecia ujawnio-
nych wad poprzez dokonanie naprawy lub wymiany (wedtug wytacznego uznania
Gwaranta) wszelkich wadliwych elementéw Urzadzenia na czesci nowe lub regene-
rowane wolne od wad. W przypadku niemoznosci dokonania naprawy Gwarant za-
strzega sobie prawo do wymiany Urzadzenia na nowy lub regenerowany egzemplarz
wolny od wad, ktérego stan fizyczny nie bedzie gorszy od stanu Urzadzenia bedace-
go wiasnoscia Klienta.

5. Jezeli w szczegolnych sytuacjach (np. brak Urzadzenia w ofercie handlowej) wymiana
Urzadzenia na ten sam typ jest niemozliwa Gwarant moze wymieni¢ Urzadzenie na inny
0 najbardziej zblizonych parametrach technicznych. Takie dziatanie uwaza sie za wyko-
nanie obowigzkéw Gwaranta. Gwarant nie zwraca pieniedzy za zakupione Urzadzenie.

6. Posiadacz waznego dokumentu gwarancyjnego zgfasza roszczenia z tytutu gwa-
rancji za posrednictwem serwisu gwarancyjnego. Pamietaj: zanim dokonasz zgto-
szenia gwarancyjnego skorzystaj z naszej telefonicznej lub internetowej pomocy
technicznej. W wiecej niz potowie przypadkdéw problemy uzytkownikéw udaje sie
rozwigzac¢ zdalnie, co pozwala unikna¢ straty czasu i kosztow z tytutu niepotrzebnie
uruchamianej procedury gwarancyjnej. Jesli zdalne rozwigzanie problemu nie bedzie
mozliwe, Klient zostanie poproszony o wypetnienie formularza zgtoszeniowego w
celu uzyskania autoryzacji poprzez strone internetowa www.fibaro.com. W przypad-
ku poprawnego zgtoszenia reklamacyjnego otrzymaja Panstwo potwierdzenie jego
przyjecia oraz unikalny numer zgtoszenia (RMA).

7. Istnieje takze mozliwos¢ telefonicznego zgtoszenia reklamacji. W takim przypad-
ku rozmowa zostanie nagrana, o czym konsultant uprzedzi Klienta przed przyjeciem
zgtoszenia reklamacyjnego. Bezposrednio po dokonaniu zgtoszenia konsultant poin-
formuje Paristwa o numerze zgtoszenia (tzw. numer RMA).

8. W przypadku dokonania prawidtowego zgtoszenia reklamacyjnego, przedstawiciel
Autoryzowanego Serwisu Gwarancyjnego (dalej,ASG") skontaktuje sie z Klientem w
celu potwierdzenia mozliwosci oddania urzadzenia do serwisu.

9. Ujawnione w okresie gwarancji wady zostang usuniete najdalej w ciagu 30 dni,
liczac od daty dostarczenia Urzadzenia do ASG. Okres trwania gwarancji ulega prze-
dtuzeniu o czas, w ktérym Urzadzenie byto do dyspozycji ASG.

10. Reklamowane Urzadzenie winno by¢ udostepnione przez Klienta wraz z komplet-
nym wyposazeniem standardowym i dokumentami potwierdzajgcymi jego zakup.

11. Czesci wymienione w ramach gwarancji stanowig wtasnos¢ Producenta. Wszyst-
kie czesci wymienione w procesie reklamacyjnym sg objete gwarancjg do korica
okresu gwarancji podstawowej Urzadzenia. Okres trwania gwarancji na wymieniona
czesc nie ulega przedtuzeniu.

12. Koszty transportu reklamowanego produktu beda pokrywane przez Gwaranta. W
przypadku nieuzasadnionego zgtoszenia reklamacyjnego, Serwis ma prawo obciagzy¢



Klienta kosztami zwigzanymi z wyjasnieniem sprawy.

13. ASG odmawia przyjecia reklamacji tylko w przypadku:

- stwierdzenia uzytkowania Urzadzenia niezgodnie z przeznaczeniem i instrukcjg obstugi,
- udostepnienia przez Klienta Urzadzenia niekompletnego, bez osprzetu, bez tablicz-
ki znamionowej,

- stwierdzenia przyczyny usterki innej niz wada materiatowa badz produkcyjna tkwia-
ca w Urzadzeniu,

- niewaznego dokumentu gwarancyjnego oraz braku dowodu zakupu.

14. Gwarant nie odpowiada za szkody w mieniu wyrzadzone przez wadliwe Urzadze-
nie. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za straty posrednie, uboczne, szczegdine,
wynikowe lub za straty moralne, ani za szkody, w tym takze miedzy innymi za utra-
cone korzysci, oszczednosci, dane, utrate pozytkéw, roszczenia stron trzecich oraz
wszelkie szkody majatkowe lub osobowe wynikajace lub zwigzane z korzystaniem z
niniejszego Urzadzenia.

15. Gwarancja jakosci nie obejmuje:

- uszkodzen mechanicznych (pekniecia, ztamania, przeciecia, przetarcia, fizyczne od-
ksztatcenia spowodowane uderzeniem, upadkiem badz zrzuceniem na Urzadzenie
innego przedmiotu lub eksploatacja niezgodna z przeznaczeniem Urzadzenia okre-
$lonym w instrukcji obstugi);

- uszkodzen wyniktych z przyczyn zewnetrznych np.: powodzi, burzy, pozaru, ude-
rzenia pioruna, klesk zywiotowych, trzesienia ziemi, wojny, niepokojéw spotecznych,
sity wyzszej, nieprzewidzianych wypadkdw, kradziezy, zalania ciecza, wycieku baterii,
warunkéw pogodowych; dziatania promieni stonecznych, piasku, wilgoci, wysokiej
lub niskiej temperatury, zanieczyszczenia powietrza;

- uszkodzen spowodowanych przez nieprawidtowo dziatajace oprogramowanie, na
skutek ataku wirusa komputerowego, badz nie stosowanie aktualizacji oprogramo-
wania zgodnie z zaleceniami Producenta;

- uszkodzen wyniktych z: przepie¢ w sieci energetycznej lub/i telekomunikacyjnej lub z
podfaczenia do sieci energetycznej w sposob niezgodny z instrukcja obstugi lub z powodu
przytaczenia innych produktéw, ktérych podtaczanie nie jest zalecane przez Producenta.
- uszkodzen wywotanych pracg badz sktadowaniem Urzadzenia w skrajnie nieko-
rzystnych warunkach tzn. duzej wilgotnosci, zapyleniu, zbyt niskiej (mréz) badz zbyt
wysokiej temperaturze otoczenia. Szczegétowe warunki, w jakich dopuszczalne jest
uzytkowanie Urzadzenia okresla instrukcja obstugi;

- uszkodzen powstatych na skutek wykorzystywania akcesoriéw niezalecanych przez
Producenta

- uszkodzen spowodowanych wadliwg instalacja elektryczng uzytkownika, w tym za-
stosowaniem niewtfasciwych bezpiecznikéw;

- uszkodzen wyniktych z zaniechania przez Klienta czynnosci konserwacyjnych i ob-
stugowych przewidzianych w instrukgji obstugi;

- uszkodzen wyniktych ze stosowania nieoryginalnych, niewtasciwych dla danego
modelu czesci zamiennych i wyposazenia, wykonywaniem napraw i przerébek przez
osoby nieupowaznione;

- usterek powstatych wskutek kontynuowania pracy niesprawnym Urzadzeniem czy
osprzetem.

16. W zakres napraw gwarancyjnych nie wchodza okresowe konserwacje i przeglady
Urzadzenia, a w szczegdlnosci czyszczenia, regulacje, sprawdzenia dziatania, korekta
bteddéw obstugi lub programowania parametréw oraz inne czynnosci, do ktérych wy-
konania powotany jest uzytkownik (Kupujacy). Gwarancja nie obejmuje naturalnego
zuzycia elementoéw Urzadzenia oraz innych czesci wymienionych w instrukgcji uzytko-
wania oraz dokumentacji technicznej posiadajacych okreslony czas dziatania.

17. Jedli rodzaj uszkodzenia produktu nie jest objety gwarancja, Producent zastrze-
ga sobie prawo usuniecia takiej usterki zgodnie z wtasnym uznaniem, dokonujac
naprawy uszkodzonej lub zniszczonej czesci lub umozliwiajac wejscie w posiadanie
koniecznych do naprawy lub wymiany podzespotéw.

18. Gwarancja na sprzedany towar nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza upraw-
nien kupujacego wynikajacych z niezgodnosci towaru z umowa.
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